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XBC 全数字电动机软启动控制板

（LED 数码管显示）
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一、产品概述：
成都兴百川科技有限责任公司自主开发的XBC全数字电动机软启动控制板由三片新型高抗干扰单片机组成

测量控制核心，实现了真正意义上的数字化。精密整流电路的运用使小信号的处理保持了更高的精度和线性度，触

发器件采用进口特殊光电耦合器代替了脉冲变压器，所产生的触发脉冲前沿陡直，触发能力超强，能够地可靠触发

6000A 以下容量的各种可控硅。XBC 全数字电动机软启动控制板的显示面板采用了五位高亮度 LED 数码管显示参数

值。XBC 软启动板具有电源相序自动识别功能，并且集旁路运行﹑在线运行﹑节电运行三种方式于一体，安装调试

非常方便。本控制板具有完善的故障记忆和可控硅短路保护功能。本控制板在使用过程中硬件本身不需要任何调校

和参数的整定，只要根据说明书的要求正确完成设置即可。主板整板尺寸：170×170 mm。配套的嵌入式面板安装

尺寸：100×80 mm。XBC 全数字电动机软启动控制板的开发成功为广大软启动柜（盘）生产厂家的产品升级换代和

规模化生产提供了方便，XBC 全数字电动机软启动控制板可广泛用于三相交流电动机软启动器的控制领域。我公司

愿与广大客户真诚合作，积极做好配套工作，我们秉承全心全意“为客户创造价值”的创业理念，共创双赢局面。

二、性能指标：

●电源电压：3AC380V±15%，50Hz

●适配电动机功率：5.5KW～500KW

●运行方式：旁路型（软启动完成后由接触器旁路运行，仍具有在线检测电流和保护

电机的功能）、在线型、节电型（适于轻载设备如：水泵﹑风机等负载）

●起动方式：限流起动、电压斜坡起动

●停车方式：自由停车、软停车（软停车的停车时间 1-60S 可调）

●旁路输出继电器接点容量：250VAC 10A（可控制主接触器的控制线圈实现旁路运行）

●故障输出继电器接点容量：250VAC 10A（可控制脱扣断路器实现保护）

●远程控制：可实现 PLC 或计算机自动控制系统的远程自控。

●温度开关：正常连通，当可控硅模块的温升达到动作温度点时，温度开关接点断开，系统立即停车以保护

可控硅模块。选用的温度开关型号：KSD301（90℃）。注意把温度开关的感温面可靠地安装在可

控硅模块的散热器上。可涂少量的导热硅脂。

●保护功能：缺相保护、超载保护（反时限）、欠电压保护、可控硅模块短路保护、模块超温保护。当短路

电流大于额定电流的 7 倍时，保护时间≦0.1S。

●定时功能：特有的定时停机功能，适用于球磨机等需要间断工作的负载，能起到节能的作用，定时时长：

（1分钟-----100 小时 59 分钟）

●节能档位：控制板设定在节能运行模式下，可根据负载的具体情况设置 1—18 个节能档位，1 档电压最低

（250V 左右），节能最有效，18 档电压最高（380V 左右）基本不节能，具体的档位设定要结合

实际的负载情况，一般用于控制水泵﹑风机等负载。

●相序识别：主控制板能自动识别三相电源的进线相序。

●分离运行:设定面板在完成参数设定后,可与主板实现分离,主板单独运行,注意在插拔数据线时应确保已切
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断电源,严禁带电插拔数据线。以防损坏芯片。

三、参数设置：
XBC 全数字电动机软启动控制板可用配套的 4 个铜支柱对应板子四个角的固定孔固定在配电柜的盘面内侧相应

的位置上。

按照控制板接线图的要求完成接线并检查无误后，即进入参数设置阶段，显示面板上五个按键的功能做如下说

明：

1 ▲：参数上调键

2 ▼：参数下调键

3 SET：参数设定键

4 RUN：启动键

5 STOP：停止键

XBC 软启动板参数设定的具体步骤如下：

⑴：电路板上电，LED 数码管显示“OFF”字符。可以进行参数设置。

⑵：按 SET 键，进入定时停机的时间设置，按▲键和▼键可对定时时间值进行调整，如果不需要定时停机功能，将

时间设置为 0：00 即可。定时时间在本周期内具有中断累计功能。出厂设置为：0

⑶：按 SET 键，进入口令设置，统一口令值：158，只有输入了正确的口令，才允许对后续的参数继续设置。如果

要消除上次故障记忆的参数，输入 111 即可。

⑷：按 SET 键，进入“开停机控制方式”设置菜单，（设置序号：0）。参数： 1.面板键盘控制 2.外部按钮控制 3.

远程控制 4.面板键盘与外部按钮控制同时有效，可按▲键和▼键进行选择。出厂设置为：4

⑸：按 SET 键，进入“运行方式”设置菜单，（设置序号：1）。参数： 1.旁路运行（旁路运行后，仍能实现工作

电流的实时检测和保护电动机的功能） 2.在线运行 3.节能运行（适于水泵﹑风机等可轻载运行的设备）。可

按▲键和▼键进行选择。出厂设置为：1

⑹：按 SET 键，进入“启动方式”设置菜单，（设置序号：2）。参数： 1.限流启动方式 （由软件自动控制软启动

的时间为 4 秒左右，如果启动时间超过 50 秒仍没有完成启动过程，系统会自动停机保护 2.电压斜坡启动方式。

可按▲键和▼键进行选择。出厂设置为：1

⑺：按 SET 键，进入“软启电压”设置菜单，（设置序号：3） 参数范围：160—380V ，重负载可设的软启电压高

一点。出厂设置为：200V

⑻：按 SET 键，进入“软停电压”设置菜单，（设置序号：4）：出厂设置为：160V。

⑼：按 SET 键，进入“软启时间”设置菜单，（设置序号：5） 参数范围：1—60 秒。此项是针对电压斜坡启动方

式的软启时间进行设置的，出厂设置为：10S

⑽：按 SET 键，进入“软停时间”设置菜单，（设置序号：6） 参数范围：0—60 秒。如果设为 0秒，则为直接停车

方式，1-60 秒为软停车方式，适用于水泵等负载，可避免水锤等现象的产生。 出厂设置为：5S

⑾：按 SET 键，进入“节电电压档位”设置菜单，（设置序号：7） 参数范围：1—18 （适用于轻载），1—18

表示降压节能的档位。1 档电压最低（230V 左右），节能最有效，18 档电压最高（380V 左右）基本不节能，具体

的档位设定要结合实际的负载情况，一般用于控制水泵等负载。出厂设置为：10

⑿：按 SET 键，进入“限流倍数”设置菜单，（设置序号：8） 参数范围：1.0--5.0 出厂设置为： 3.0

调节步长：0.1 可按▲键和▼键进行选择。重载可设稍大点。

⒀：按 SET 键，进入“电流互感器”设置菜单，（设置序号：9） 要根据实际配用的电流互感器的参数进行设置，

如：600/5A 参数设为：120 出厂设置为：100

⒁：按 SET 键，进入电动机“额定电流”设置菜单，如果电动机的额定功率是 100KW，额定电流应设为：200A。出
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厂设置为：200A

⒂：按 SET 键，进入电动机故障记录显示，如果没有任何故障记录，数码管显示为：0 。当有超载故障记录时，超

载指示灯亮，同时数码管显示超载保护时的电流值。当有缺相故障记录时，缺相指示灯亮，同时数码管显示缺相

保护时的电流值。当有超温故障记录时，超温指示灯亮，同时数码管显示超温保护符号：“℃”。如果要消除上次

故障记忆参数在第（3）步骤输入 111 即可。

⒃：按 SET 键数码管显示“OFF”字符，表示所有参数设置与存储完毕。电动机可以起动运行，也可重复上述设置

过程，对各项参数值进行检查或重新设置。设置过程可循环往复。

四、注意事项：

㈠：XBC 全数字软启动控制板在软启动的起始阶段，会首先自动检测三组可控硅模块是否有短路故障，如果检测正

常，控制板会根据设定的参数完成软启动的过程，如果检测到有模块存在短路故障，本控制板能够自动立即停车

保护。同时在 LED 数码管上显示“on-1”、“on-2”、“on-3”等对应的故障代码。“on-1”表示接 A 相的可控硅模

块有短路故障，“on-2”表示接 B 相的可控硅模块有短路故障，“on-3”表示接 C相的可控硅模块有短路故障。（以

主控板上的标识为准）应立刻断电并更换相应的可控硅模块后，再重新上电启动。

㈡：在运行过程中，由于发生故障（超载、缺相、超温）而导致停车保护后，要立刻断开电源（也可利用故障输出

端子控制断路器自动脱扣断电）在排除故障后重新上电才可启动运行。

㈢：XBC 全数字电动机软启动控制板的运行方式有旁路、在线和节能三种，设定的方式要与负载的实际接线严格对

应起来，否则会引起运行故障，并使部分相关参数的设置

㈣：只有在完全接好可控硅模块和负载并且温度开关和外控按钮停止端子都短接的情况下才能上电试机。否则会

导致无法启动或损坏主控板。
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XBC 全数字电动机软启动控制板接线图
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